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“

海底图像设备
”

正样机通过海上验收试验

“

海底图像设备
”

是声学所水声技术部所承担的

“

九五
”

重点项 目
,

经过课题组人员三年的努力
,

于

今年三月在我国南海顺利通过了有关单位组织的正样

机的验收实验
,

各项性能指标均达到或超过了研制任

务书的要求
。

“

海底图像设备
”
是用来探测水下地形地貌

、

水

下沉物和浅地层剖面的专用声响设备
。

该设备分为水

下部分和水上部分
。

水下部分为拖在工作船后水中的

拖曳体 (拖鱼 )
。

水上部分安装在工作船上
,

它由主计

算机
、

声呐接收机
、

数字信号处理器 ( D S P )
、

热敏记

录器
、

全球定位系统 (G P s) 等组成
。

水上部分和水

下部分通过恺装拖曳电缆
、

液压绞车
、

吊秆联系在一

起
。

该设备在后处理时还可进行目标处理 (目标测量
、

标注
、

放大和缩小等 )
、

图像处理 (灰度变换
、

直方图

均衡
、

中值滤波
、

图像锐化等) 和图形镶嵌
。

“

海底图像设备
”

主要用于海上救捞
、

海洋测绘
、

海洋工程和海洋科研等方面
。

在海上救捞工作中
,

可

快速寻找失事沉入海底的船舶 (舰艇 )
、

飞机
、

导弹
、

鱼雷等物体
,

并以二维图形的方式提供沉物声像和沉

物周围的地形地貌及海底沉积物的资料
,

为制定救捞

方案提供依据 ; 在海洋测绘工作中可大面积地测绘海

底地貌声图和海底浅地层声图
,

为未来海上工作场的

准备
、

专属经济区和大陆架的划分提供必要的资料
。

另外还可广泛用于海洋开发
、

海洋地质和海洋渔业研

究等方面
,

该设备在军事和国民经济建设中均有极高

的应用价值
。

“

海底图像设备
”

具有以下的特点
:

( 1 ) 采用双频 ( l o o k H z
、

s o o k H z

) 工作方式
,

较好地解决了侧扫声呐作用距离和分辨率的矛盾 ; 在

进行大面积搜索时
,

采用 l oo k H z

工作频率
,

以提高

效率
,

在进行目标确认时
,

采用 s oo k H z
工作频率

,

以提高目标的分辨力
。

(2 ) 通过精心设计
,

使换能器具有很高的发射和

接收灵敏度
,

使设备具有很低的自噪声
,

从而提高了

声响的作用距离 ; l oo k H z
工作频率的作用距离达到

75 0 m
,

5 0 0 k H z

工作频率的作用距离达到 15 0m
,

处于同类产品的先进水平
。

(3 ) 具有独立的测高功能
,

能够准确地跟踪测量

拖鱼离海底的高度
,

保证拖鱼的安全 ; 把测高线叠加

到侧扫声响的声图上
,

可以清晰地看出拖鱼正下方海

底的起伏情况
,

对声图的判别有很大的帮助
。

( 4 ) 采用 C hi rP 技术
,

解决了浅地层剖面探测距

离和分辨力的矛盾
。

( 5 )拖鱼重量轻
、

航行稳定和下潜能力强
。

( 6 ) 采用模块化和标准化设计
,

提高了系统的可

靠性和可维护性
。

(7 ) 采用先进的 D S P 信号处理技术
,

大大提高

了声图的质量
。

(s) 软件采用 W IN D OW S 界面
,

全中文菜单
,

提供了良好的人机对话界面
,

方便用户的使用
。

(中国科学院声学所 魏建江等)
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