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一种矢量水听器基阵模拟器的设计 ���

计算所对应的 � 滤波器的系数
，

以保证经过滤

波器的宽带信号具有所设定的频谱特性
。

谱级

由增益 � 来控制
，

通过设定不同的 � 值
，

获

得不同的噪声谱级
。

背景噪声仿真结构如图 �

所示
。

三级海况环境噪声在 ����
�
以下

，

谱状均

匀
，

从 ����� 开始
，

每倍程下降 ������
，

图 �为

宽带噪声信号通过 ��� 滤波器 �滤波器的系数

对应三级海况的谱状�后的频谱图
，

背景噪声

的谱状与理论上三级海况背景噪声的谱状基本

吻合
。

听器特性的辐射信号� 通过水听器基阵仿真
，

即通过精细的时延控制
，

可以得到符合各种阵

形结构的反波束信号� 通过背景噪声仿真
，

可

以模拟各种海况下各向同性噪声的谱状
，

通过

调整谱级系数 �
，

可以控制模拟器输出的信噪

比
。

利用这种模拟器我们可以大大减少湖试和

海试的次数
，

有效地缩短矢量水听器基阵声纳

的研制周期
。
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一

���� 智能型自动切水装置

在石油化工系统
，

把介质中的水排出储罐
，

始终

是一个需要解决的问题
。

早期主要是靠人工
，

在脱水

的过程中
，

只有操作工看到有介质流出时
，

才能关断阀

门
，

停止脱水
。

这样每次脱水
，

都要排出一定的介质
，

造成环境的污染
。

如果是易燃易爆的介质
，

还会带来

安全隐患
。

利用声学原理
，

根据介质和水二者密度和

声速的不同
，

北京凯泰汇龙公司研制成功的智能型自

动切水装置
，

经过二年的运行
，

做到了在脱水的过程

中储罐中介质的
“
零

”
排放

，

既安全又环保
。

超声探头

是外贴在脱水罐的外壁上的
，

这克服了探头接触式测

量带来的由于探头结垢污染造成的产品稳定性差和要

求定期清洗等工作
，

使得产品的稳定性和可靠性得到

极大的提高
，

免除了日常的维护
。

本产品的研制成功

减轻了操作工人的劳动强度
，

也克服了环境污染和各

种不安全的因素
。

���
一

����智能型自动切水装置主

要由传感器
，

现场变送器脱水罐
，

气动阀和嵌入式控

制器组成� 传感器安装在切水罐顶部和底部
，

也可以

安装在脱水罐的测面
，

现场变送器对传感器的超声波

进行检测计算
、

判断脱水罐内油水界面的高度
，

如果

水位达到或超过切水水位时
，

现场变送器产生切水信

号驱动气动阀进行切水
，

切水过程中
，

如果脱水罐中

水位低于切水位时
，

系统停止切水
，

完成切水过程
。

现

场变送器提供丰富的接 口信号
，

包括 �����
，
��

，
��

��
，
��

。

通过采集现场变送器的数据
，

工程技术人员

在控制室能通过嵌入式控制器观测到现场的油水界面

位置
，

切水装置的运行状态等信息
，

也能人工控制切

水
。

智能型 自动水系统实物图 �陈海昆�


