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单泡超声空化仿真模型的建立及其

动力学过程模拟∗
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摘要：为了模拟单泡超声空化的动力学特性，建立了单泡超声空化的有限元仿真模型，基于流体动力学控制方

程和流体体积分数模型，利用有限元分析软件模拟了超声驱动下水中单泡的空化动力学过程。结果表明：单泡

随时间的演化规律是先缓慢膨胀到最大后迅速塌缩；泡内压强与气体密度变化与单泡体积变化成反比；在膨

胀阶段，泡外压强与气体密度沿着泡的径向向外递减；在压缩阶段，泡外在声压垂直方向的压强与气体密度要

大于声压激励方向的压强和气体密度。该文分析结果将为超声空化动力学过程模拟及研究提供参考。
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Establishment of a single-bubble ultrasonic cavitation simulation model and
simulation of its dynamic process

XU Ke XU Long

(College of Science ,China Jiliang University, Hangzhou 310018, China)

Abstract: In order to simulate the dynamic characteristics of single bubble ultrasonic cavitation, a simulation
model of single-bubble ultrasonic cavitation was established. Based on the fluid dynamics control equation and
volume of fluid model, the finite element analysis software was used to calculate the cavitation dynamic process
of a single-bubble in water driven by ultrasound. The results show that the evolution rule of a single-bubble
with time is that it expands slowly to the maximum and then collapses rapidly. The change of the pressure and
the gas density inside the bubble is inversely proportional to the change of the single bubble volume. In the
expansion phase, the external pressure and the gas density of the bubble decrease along the radial direction of
the bubble. In the compression phase, the pressure and gas density in the vertical direction of sound pressure
are greater than that in the direction of sound pressure excitation. The results in this paper will provide a
reference for simulation of the dynamic process of the ultrasonic cavitation.
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0 引言

超声空化通常是指液体中存在的微气泡在超

声波作用下振荡、生长、收缩和崩溃等一系列非

线性动力学过程 [1]。1895年，Thorneycroft等 [2]在

观察到经过短时间航行的潜艇螺旋桨推进器的空

蚀现象之后，第一次提出了空化的概念。1917年，
Rayleigh [3]给出了Rayleigh气泡动力学模型，Ples-
set [4]、Noltingk等 [5]、Neppiras等 [6]和Poritsky [7]

考虑了液体的表面张力、黏滞性和驱动声场等因素，

给出Rayleigh-Plesset方程。后面关于泡及泡群的
理论研究 [8−14] 主要基于球形空化泡在考虑更复杂

情况下的Rayleigh-Plesset方程的修正。
以上理论研究都是在基于空化泡球形变化基

础上做的分析，实际情况下的空化泡运动过程并不

会一直保持球形。为了观察实际情况下的动力学过

程，许多学者进行了大量实验研究 [15−22]。但实验

研究受实验设备的限制很难准确观察流体中各位

置相关物理参数。随着计算流体动力学 (Computa-
tional fluid dynamics, CFD)技术的发展，观察空化
泡运动过程中空化泡形态以及流体各位置基本物

理量成为可能。目前基于CFD的空化泡的仿真模
拟研究，多数工作 [23−29]都是对近壁面以及静态流

场中半径比较大的空化泡的溃灭形变研究，很少有

人研究声场作用下微小空化泡的形态变化。

本文基于有限元仿真方法，构建了流体环境中

单泡的有限元仿真模型，采用流体动力学控制方程

和流体体积分数 (Volume of fluid, VOF)模型，模拟
了超声驱动下水中单泡的演化过程并与实验拟合

结果进行对比，进一步探讨了单泡形态变化过程中

泡内及泡外单泡附近压强和气体密度分布。用有限

元软件对单泡的动力学行为进行仿真，仿真分析结

果与实验结果符合良好。本文建立的单泡超声空化

有限元仿真模型为后续双泡以及泡群超声空化动

力学过程模拟提供有益参考。

1 仿真模型

1.1 控制方程

在计算空化泡演变过程中引入基本假设条件：

(1) 液体为不可压缩牛顿流体，且为湍流流动；(2)
不考虑重力作用影响；(3) 忽略体积力的作用。

质量连续方程为 [30]

∂ρ

∂t
+∇ · (ρµ) = 0, (1)

式 (1)中，ρ为流体密度，µ为流体速度。
Navier-Stokes(N-S)方程为 [30]

∂µ

∂t
+ µ∇µ = −1

ρ
∇P + ε∇2µ, (2)

式 (2)中，ε为流体运动黏度，P表示流体压力。
空化气泡状态变化整个过程涉及到气 -液两相

流。为追踪水中气泡的边界变化，引入体积分率函

数αq，采用VOF [31]进行气 -液交界面的模拟。VOF
模型中流体没有相互穿插，体积分数的连续方程 (3)
及约束条件 (4)如下：

∂(αqρq)

∂t
+∇ · (αqρqµq) = 0, (3)

2∑
q=1

αq = 1, (4)

其中，q为流体的相，体积分率函数αq表示流体在网

格中所占空间的比例。

1.2 有限元模型

为了仿真超声驱动下水中单气泡的演化过程，

建立了如图 1所示的二维轴对称模型，图中流体区
域为长0.6 mm、宽0.3 mm的矩形区域，其中半圆形
区域为初始半径为R的空泡。

Pressure inlet

wall

wall

0.6 mm

0.3 mm y

x

A
x
is

R

图 1 计算模型

Fig. 1 Model for the calculation

计算区域中的 5个边界条件分别为：(1) 左边
axis为轴对称边界条件；(2) 右边界和下边界wall为
刚性壁面；(3) 空泡界面 interior为内部边界；(4) 上
边pressure inlet为声压入口边界。为了模拟压力入
口超声变化，使用UDF方法编写输入驱动声压函数
P = Pa sin(2πft)，其中Pa为驱动声压幅值，f为超

声频率。

采用有限元软件求解器中基于压力的求解器

进行计算，过程为瞬态，相关参数设置如表1所示。
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表1 有限元法相关参数设置

Table 1 Parameter setting of finite element method

设置项目 设置内容

求解方式 Pressure-based transient

Solution Methods PISO Second Order Upwind

计算模型 VOF, k-epsilon Explicit, Realizable, Standard Wall Functions

材料

液相 (主) water-liquid 气相 (副) water-vapor

密度 1000 kg/m3 密度 0.02558 kg/m3

黏度 0.001 kg/m·s 黏度 1.26× 10−6 kg/m·s

1.3 仿真模型验证

为了验证本文建立的有限元仿真模型的可靠

性，依据文献 [19]中超声空化的相关实验数据，对初
始半径R0 = 6.18 µm的超声空化泡的动力学行为
进行了仿真模拟。根据文献 [19]，计算过程中驱动声
压幅值Pa = 1.29 atm (1 atm = 101325 Pa)，频率
f = 25 kHz，根据超声频率可知驱动信号的周期为
40 µs，设置时间步长为 0.02 µs，步数为 2000步。仿
真计算的空化泡的形态变化过程如图2所示。

图 2(a)∼(j)为气泡膨胀阶段，约占驱动信号的
二分之一周期，其中图 2(j)为单泡最大半径时图像；
图 2(j)∼(n)为气泡塌缩阶段，约占驱动信号的十分

之一周期，21 µs以后为单泡膨胀压缩做往复运动阶
段。由此可以看出气泡形态随时间的演化规律是先

缓慢膨胀，到达最大值后，迅速塌缩后消失。由仿真

计算的空化泡的形态变化图可知，球形气泡在超声

波驱动下其空化泡的变化形状并非理想的球形，而

是沿声压激励方向向两边分裂。这也与相关实验观

察 [20−21]所得结论一致。

基于上述超声驱动下气泡演变过程的有限元

仿真模型，通过计算获得不同时刻空化泡的形态图

像后，用图像处理算法，通过读取不同时刻的气泡图

像，将气泡区域的像素进行计数并转换成气泡面积，

根据气泡面积计算出不同时刻的气泡半径，从而获

(a) 0 µs (b) 2 µs (c) 4 µs (d) 6 µs (e) 8 µs 

(f) 10 µs (g) 12 µs (h) 14 µs (i) 16 µs (j) 17.3 µs 

(k) 18 µs (l) 19 µs (m) 20 µs (n) 20.4 µs (o) 20.6 µs

图 2 不同时刻气泡的形态变化情况

Fig. 2 The shape change of the bubble at different time
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得如图 3蓝色点画线所示的气泡归一化半径随时间
的演化曲线。为了验证本文仿真模型的可靠性，将

本文仿真计算结果与文献 [19]中用实验测试数据拟
合的R-P方程的计算结果 (图3中的红色点画线)进
行对比。
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 R¹P

 

图 3 有限元仿真与实验拟合的R-P方程计算曲线
Fig. 3 The calculation curve of R-P equation fit-
ted with the experiment and Finite element sim-
ulation

由图 3可知，仿真计算所得空化泡的膨胀与溃
灭曲线与经实验测试数据拟合的R-P方程计算曲
线基本一致。不同之处在于：(1) 仿真结果中空化泡
无法观测到反弹阶段，这是因为单泡初始半径过小，

在微泡缩小时无法适应网格大小；(2) 实验拟合的
R-P方程计算曲线略高于仿真曲线，其原因可能是
仿真计算过程中考虑了湍流，而用R-P方程计算时
未考虑湍流影响，从而带来二者的差别。

1.4 监测点设置

单泡空化过程中泡内和泡外附近流场中各物

理量会发生剧烈变化。在仿真计算过程中，为了监

测超声激发单泡空化过程中泡内及泡外流体域内

压强和密度随时间的变化，在泡内和泡外设置了

9个监测点，如图 4所示。点 p0位于单泡中心，点

p1、p2、p3、p4在声压激励方向，分别距离单泡中心

10 µm、20 µm、30 µm和 40 µm，点p5、p6、p7、p8在

声压垂直方向，分别距离单泡中心 10 µm、20 µm、
30 µm和40 µm。
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图 4 监测点位置示意图

Fig. 4 Schematic diagram of monitoring point lo-
cation

2 结果与讨论

2.1 超声作用下单泡泡内及附近压强变化

对单泡泡内和单泡附近流域压强变化进行了

研究。仿真过程中单泡初始半径R0 = 6.18 µm，驱
动声压幅值Pa = 1.29 atm、频率 f = 25 kHz。图 5
为本文图4中9个监测点处压强随时间变化曲线。
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图 5 监测点压强变化

Fig. 5 Pressure change of monitoring point
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如图 5中 p0曲线所示，单泡泡内压强先缓慢减

小后迅速增大，在 t = 20.60 µs 达到最大值 87 atm
后迅速减小并做往复变化。结合图2和图3发现，泡
内压强变化与单泡体积变化成反比。

当 t小于 16.30 µs时，单泡处于膨胀阶段。如
图 5所示，在 t = 6.40 µs 之前，p1与 p5曲线、p2与

p6曲线、p3与 p7曲线和 p4 与 p8曲线分别重合且逐

渐递减，表明在单泡膨胀阶段，泡外压强在声波

激励方向和声波垂直方向上与泡中心相同距离处

压强相同，两个方向的泡外压强随着与泡中心距

离的增加逐渐递减。当 t = 6.40 µs，单泡半径达
到R = 10 µm，此时单泡的表面正好膨胀到 p1和

p5监测点的位置，随着时间的推移单泡进一步膨

胀，p1、p5进入泡内，p1和 p5曲线加速向 p0曲线靠

拢，并在 7.2 µs时与p0曲线重合，从此刻开始p1、p5

和 p0点的压强相同。在 t = 10.6 µs时，单泡半径
R = 20 µm，此时p2和p6监测点也正好位于单泡表

面处，随着时间的增加单泡进一步膨胀，p2和 p6监

测点也进入泡内，p2、p6曲线也开始加速向 p0曲线

靠拢，并在 12 µs时与 p0曲线重合，从此刻开始 p2、

p6与 p1、p5和 p0点的压强都相同。由此可见，在单

泡膨胀过程中，当监测点刚进入泡内时，相关检测点

的压强与泡中心的压强有一定差别，但随着时间的

推移，相关监测点处压强会加速与泡中心点压强趋

于一致。

当 16.30 µs < t < 20.60 µs时，泡外压强大于
泡内压强，单泡处于压缩阶段，随着泡的压缩，泡内

压强开始增加。在单泡压缩阶段，泡外声压在声波

激励方向和垂直方向压强变化出现明显差异，从而

导致在超声空化过程中气泡呈非规则球形变化。

当 20.60 µs < t < 40 µs时，如图 5所示，泡外
压强随距离单泡中心点的距离增大而减小。同时，

在声压垂直方向的压强值要高于声压激励方向。对

比单泡形态变化，就是在单泡压缩阶段以后，单泡

不再是规则的球形，并且沿声压激励方向向两边分

裂 [20]，导致声压垂直方向的压强值要高于声压激励

方向。

2.2 超声作用下单泡泡内及附近气体密度变化

在与上述相同边界条件下对单泡泡内及泡外

附近气体密度变化进行了研究。图 6为图 4中 9个
监测位置处气体密度随时间变化曲线。

如图 6中 p0曲线所示，单泡泡内气体密度先

缓慢减小后迅速增大，在 t = 20.60 µs达到最大值
103 kg/m3，然后迅速减小并做往复变化。结合图 2
和图 3发现，泡内气体密度变化与单泡体积变化成
反比。由图 6可知，单泡在缓慢膨胀阶段，泡内密度
各处相同且逐渐减小，泡外各处密度随距泡心距离

的增大而减小，且泡外密度在声压激励方向和声压

垂直方向始终相同。单泡在压缩阶段，单泡附近气

体密度增大，并且声压激励方向气体密度变化相对

垂直方向较大，在声压垂直方向气体密度要大于声

压激励方向气体密度，对比单泡形变，说明单泡压缩

过程中发生了沿声压激励方向的形变，单泡在压缩

p

p

p

p

p

p

p

p

p

p
p
p
p
p
p
p
p
p

0 5 10 15 20 25 30 35 40
0

10

20

30

40

50

60

70

80

90

100

110

26 28 30 32 34 36 38 40
0

2

4

6

8

10

12

14

16

18

20

0 2 4 6 8 10 12 14
0

0.5

1.0

1.5

2.0

2.5
p
p
p
p
p
p
p
p
p

/
(k
g
Sm

-
3
)

/
(k
g
Sm

-
3
)

/
(k
g
Sm

-
3
)

t/ms

t/ms

t/ms

图 6 监测点的气体密度变化曲线

Fig. 6 Variation curve of gas density at monitoring points
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阶段沿声压激励方向向两边分裂，与文献 [20]实验
观测结果吻合。

3 结论

建立了超声空化泡的有限元仿真模型，利用有

限元软件模拟了超声驱动下水中单泡的空化动力

学过程。基于仿真模拟获得的不同时刻空化泡的演

化图像，采用图像处理算法，获得了气泡半径随时

间的变化曲线。在此基础上，分析了单泡形态变化

过程中泡内及泡外附近压强和气体密度分布。结论

如下：

(1) 仿真计算所得气泡半径随时间的演化规律
是先缓慢膨胀到最大后迅速塌缩，与实验拟合的

R-P方程计算所得气泡半径随时间的变化趋势一
致，从而验证了有限元仿真模型的可靠性。

(2) 单泡形变过程中，泡内压强与气体密度变
化与单泡体积变化成反比。

(3) 单泡膨胀阶段，单泡泡内压强与气体密度
大于泡外附近压强与气体密度，并且压强与气体密

度以单泡中心为球心向外递减。

(4) 单泡压缩阶段，单泡附近的压强与气体密
度不再是球形均匀变化，而是在声压垂直方向要大

于声压激励方向，从而导致在超声空化过程中气泡

呈非规则球形变化。

(5) 单泡压缩阶段后，在声压垂直方向压强与
气体密度要大于声压激励方向气体密度，对比单泡

形变，说明单泡压缩阶段过后，沿声压激励方向向两

边分裂。

本文研究结果将为模拟更加复杂的超声空化

泡及泡群动力学过程提供参考借鉴，相关研究工作

将在后续进行。

参 考 文 献

[1] 冯若, 李华茂. 声化学及其应用 [M]. 合肥: 安徽科学技术出版
社, 1992: 67–100.

[2] Thorneycroft J, Barnaby S W. Torpedo-boat destroy-
ers[J]. Minutes of Proceedings of the Institution of Civil
Engineers, 1895, 122: 51–103.

[3] Rayleigh L. On the pressure developed in a liquid during
the collapse of a spherical cavity[J]. Philosophical Maga-
zine Series 6, 1917, 34(200): 94–98.

[4] Plesset M S. The dynamics of cavitation bubbles[J]. Ap-
plied Mechanics, 1949, 16: 277–282.

[5] Noltingk B E, Neppiras E A. Cavitation produced by ul-
trasonics[J]. Proceedings of the Physical Society. Section
B, 1950, 63(9): 674–685.

[6] Neppiras E A, Noltingk B E. Cavitation produced by ul-
trasonics: theoretical conditions for the onset of cavita-
tion[J]. Proceedings of the Physical Society. Section B,
1951, 64(12): 1032–1038.

[7] Poritsky H. Proceedings of the first U.S. national congress
on applied mechanics[M]. New York, 1952: 813–817.

[8] Omta R. Oscillations of a cloud of bubbles of small and
not so small amplitude[J]. The Journal of the Acoustical
Society of America, 1987, 82(3): 1018–1033.

[9] An Y. Formulation of multibubble cavitation[J]. Physical
Review E, 2011, 83 (6 Pt 2): 066313.

[10] 王成会, 林书玉. 超声场中气泡的耦合运动 [J]. 声学学报,
2011, 36(3): 325–331.
Wang Chenghui, Lin Shuyu. The coupled motion of bub-
bles in ultrasonic field[J]. Acta Acustica, 2011, 36(3):
325–331.

[11] 胡静, 林书玉, 王成会, 等. 超声波作用下泡群的共振声响
应 [J]. 物理学报, 2013, 62(13): 314–320.
Hu Jing, Lin Shuyu, Wang Chenghui, et al. Study of
resonance sound response for bubble cluster in ultrasonic
field[J]. Acta Physica Sinica, 2013, 62(13): 314–320.

[12] 王成会, 莫润阳, 胡静, 等. 球状泡群内气泡的耦合振动 [J]. 物
理学报, 2015, 64(23): 164–171.
Wang Chenghui, Mo Runyang, Hu Jing, et al. Coupled
oscillation of bubbles in a spherical bubble cluster[J]. Acta
Physica Sinica, 2015, 64(23): 164–171.

[13] 王成会, 莫润阳, 胡静, 等. 泡群内气泡振动特性分析 [J]. 中
国科学: 物理学力学天文学, 2017, 47(2): 59–67.
Wang Chenghui, Mo Runyang, Hu Jing, et al. Vibra-
tion characteristic of bubbles inside a spherical cluster[J].
Scientia Sinica Physica, Mechanica & Astronomica, 2017,
47(2): 59–67.

[14] 莫润阳, 胡静, 王成会, 等. 群振动气泡的非线性声响应及
空化分析 [J]. 陕西师范大学学报 (自然科学版), 2020, 48(3):
39–47.
Mo Runyang, Hu Jing, Wang Chenghui, et al. Nonlinear
acoustic response of bubbles in a cluster and cavitation
analysis of bubble-liquid mixture[J]. Journal of Shaanxi
Normal University (Natural Science Edition), 2020, 48(3):
39–47.

[15] Tian Y R, Ketterling J A, Apfe R E. Direct observation of
micro-bubble oscillations[J]. The Journal of the Acoustical
Society of America, 1996, 100(6): 3976–3978.

[16] Kozuka T, Hatanaka S, Yasui T, et al. Observation of a
sonolumi-nescing bubble using a stroboscope[J]. Japanese
Journal of Applied Physics, 2000, 39(5B): 2967–2968.

[17] 张德俊, 汪承灏. 单一空化气泡运动的高速摄影的实验研
究 [J]. 声学学报, 1966, 3(1): 14–20.
Zhang Dejun, Wang Chenghao. Experimental investiga-
tion of high-speed photography for the motion of a single
cavitation bubble[J]. Acta Acustica, 1966, 3(1): 14–20.

[18] 葛曹燕, 李同保, 程茜, 等. 单泡声致发光中气泡运动特性的



第 40卷 第 3期 徐珂等： 单泡超声空化仿真模型的建立及其动力学过程模拟 349

Mie散射测量 [J]. 声学学报, 2004, 29(5): 429–434.
Ge Caoyan, Li Tongbao, Cheng Qian, et al. Measurement
of a sonoluminescence bubble’s dynamic behavior by Mie
scattering[J]. Acta Acustica, 2004, 29(5): 429–434.

[19] 刘亚楠, 陈伟中, 黄威, 等. 稳态声空化泡的高精度测量技
术 [J]. 科学通报, 2005, 50(22): 2458–2462.

[20] 白立新, 许唯临. 超声场中空泡碎裂位置关系的高速摄影研
究 [C]. 泛在信息社会中的声学——中国声学学会 2010年全国
会员代表大会暨学术会议论文集, 2010.

[21] 陈伟中, 姜李安. 双路Mie散射测量空化泡的非同步振荡 [J].
声学学报, 2011, 36(2): 197–201.
Chen Weizhong, Jiang Li’an. The measurement of the
asynchronous oscillation of a cavitation bubble[J]. Acta
Acustica, 2011, 36(2): 197–201.

[22] Xu W, Li J, Luo J Y, et al. Effect of a single air bubble
on the collapse direction and collapse noise of a cavita-
tion bubble[J]. Experimental Thermal and Fluid Science,
2021, 120: 110218.

[23] 罗经, 李健, 董光能. 壁面处气泡在静止流场和高速水流中溃
灭过程的计算仿真 [J]. 摩擦学学报, 2007, 27(6): 562–566.
Luo Jing, Li Jian, Dong Guangneng. Simulation of vapor
bubble collapsing near or on wall in stationary water or
high speed water[J]. Tribology, 2007, 27(6): 562–566.

[24] 孙冰. 基于FLUENT软件的超声空化数值模拟 [D]. 大连: 大
连海事大学, 2008.

[25] 李疆, 陈皓生. Fluent环境中近壁面微空泡溃灭的仿真计
算 [J]. 摩擦学学报, 2008, 28(4): 311–315.
Li Jiang, Chen Haosheng. Numerical simulation of micro

bubble collapse near solid wall in fluent enviroment[J]. Ri-
bology, 2008, 28(4): 311–315.

[26] 刘兰, 张凌新. 基于VOF的蒸汽泡溃灭过程数值研究 [J]. 机
电工程, 2015, 32(4): 447–452.
Liu Lan, Zhang Lingxin. Numerical study on the va-
por bubble collapsing based on VOF method[J]. Jour-
nal of Mechanical & Electrical Engineering, 2015, 32(4):
447–452.

[27] 黄诗彬, 郭钟宁, 黄志刚, 等. 管道内激光诱导空化泡动力学
研究 [J]. 机床与液压, 2016, 44(5): 14–18.
Huang Shibin, Guo Zhongning, Huang Zhigang, et al.
Study in Laser-induced cavitation bubble dynamics in
pipeline[J]. Machine Tool & Hydraulics, 2016, 44(5):
14–18.

[28] 杨日福, 洪旭烨. 流体控制方程的超声空化泡动力学模拟 [J].
应用声学, 2018, 37(4): 455–461.
Yang Rifu, Hong Xuye. Dynamic simulation of ultrasonic
cavitation bubble based on governing equation of fluid[J].
Journal of Applied Acoustics, 2018, 37(4): 455–461.

[29] 王舰航, 陈韬厚, 包福兵, 等. 超声对近壁微气泡溃灭过程的
影响 [J]. 应用声学, 2020, 39(3): 329–335.
Wang Jianhang, Chen Taohou, Bao Fubing, et al. The
effect of ultrasound on the collapse of near-wall microbub-
ble[J]. Journal of Applied Acoustics, 2020, 39(3): 329–335.

[30] 王福军. 计算流体动力学分析－CFD 软件原理与应用 [M].
北京: 清华大学出版社, 2004: 2–15.

[31] 江帆, 黄鹏. FLUENT 高级应用与实例分析 [M]. 北京: 清华
大学出版社, 2008: 140–145.


	Abstract
	1仿真模型
	1.1 控制方程
	1.2 有限元模型
	Fig 1

	1.3 仿真模型验证
	Fig 2
	Fig 3

	1.4 监测点设置
	Fig 4


	2结果与讨论
	2.1 超声作用下单泡泡内及附近压强变化
	2.2 超声作用下单泡泡内及附近气体密度变化

	3结论

